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Abstract 

Die Bionik als verstärkt interdisziplinäres Forschungsgebiet ermöglicht es durch 
Kooperationen zwischen Biologen und Ingenieurwissenschaftlern neue kreative Energie frei 
zu setzen und nach dem Motto „von der Natur lernen“, das vielfältige biologische Potenzial 
für technische Innovationen zu nutzen. Der folgende Beitrag diskutiert diesem Credo folgend 
die Inspiration technischer Systeme durch die Biologie am Beispiel eines schlangenähnlichen 
Robotersystems. Das beschriebene Bewegungssystem ist unter Anwendung einer neuen 
Partitionierungsmethodik für die Entwicklung mechatronischer Systeme entstanden und 
diente insbesondere der Evaluierung der neuen Methodik. 
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